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重载⼴⽤
智能未来

KC 30M

KP225

 ⼤负载   ⼤臂展
为产线注⼊强⼤动⼒！

外形尺⼨及动作范围产品优势

更紧凑
电机后置、⼿腕紧凑，能最⼤化发挥出机器⼈作业范围。

易扩展
⾃主研发的控制系统具备更加优异的扩展、兼容能⼒与
不断优化升级能⼒。
维护性提升
通过减少机器⼈与控制柜之间的电缆数量，不仅提⾼了
维护便利性，还使整体设备更加简洁美观。

型号
构造

⾃由度

负载（kg）
重复定位精度（mm）

A1轴
A2轴
A3轴
A4轴
A5轴
A6轴
A1轴
A2轴
A3轴
A4轴
A5轴
A6轴

本体质量（kg）
防护等级
安装⽅式

可动范围
（°）

最⼤速度
（rad/s（°/s））

安装环境

垂直多关节型
6

225
±0.06

-180°〜+180°
-60°〜+76°
-86°〜+90°

-360°〜+360°
-28°〜+208°

-360°〜+360°

2.09rad/s（120°/s）
1.66rad/s（95°/s）
1.83rad/s（105°/s）

2.53rad/s（145°/s）
2.36rad/s（135°/s）
3.84rad/s（220°/s）

约1120
本体：IP54，⼿腕部：IP67

地⾯
温度（℃）

湿度
振动加速度

（m/s²）
海拔（m）

其他

0〜45
20〜80%（⽆结露）

4.9以下

1000以下
⽆引⽕性、腐蚀性⽓体、液体
⽆溅⽔，少油、粉尘
远离电磁源
远离磁场

机器⼈标准规格参数

KC��M控制柜参数

型号 KC30M

容量
外形尺⼨
通讯接⼝
操作界⾯
输⼊电压

重量

5.5kVA
630mm×630mm×650mm

EtherCAT,Ethernet
英⽂/中⽂界⾯

三相交流380V（-10%~+10%），50/60HZ

约75kg

运动半径（mm） 2702

⼤负载、⼤臂展
���kg负载，相同⼯况可具备更强的作业能⼒;����mm
臂展，可⽤于更多应⽤场景。

更可靠
本体 IP��+⼿腕IP�� 防护等级，抗⼲扰，可应对多种复杂
⼯况。

KP225

应⽤场景更⼴
可满⾜不同⾏业的散装零件抓取、嵌装、组装、打磨、加
⼯等⼴泛⽤⼾的需求

凯尔达公司持续对产品进⾏研发和创新，产品设计及规格如有变更，恕不另⾏通知。
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